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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

1. Karta uzgodnien

2. Opis techniczny

3. Projektowane oznakowanie
4. Zestawienie znakow

5. Elementy bezpieczenstwa ruchu drogowego
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KARTA UZGODNIEN

do projektu organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t na czas Remontu ulicy Parkowej w Strykowie
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OPIS TECHNICZNY

DO PROJEKTU

ORGANIZACJI RUCHU | ZABEZPIECZENIA ROBOT
NA CZAS TRWANIA REMONTU ULICY PARKOWEJ W

STRYKOWIE

PODSTAWA OPRACOWANIA

Zlecenie inwestora;

Ustawa z dnia 20.06.1997 — Prawo o ruchu drogowym ( Dz.U. nr 98 poz. 602 z
1997 roku z pdzniejszymi zmianami );

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( tekst jednolity:
Dz. U. z 2000 roku nr 71 poz.838 nr 86 poz. 958);

Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewngtrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w sprawie znakdéw i sygnatow
drogowych ( Dz. U. nr 170, poz.1393);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku
w sprawie szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z dnia 23 12. 2003 r. poz.2181) -
Zalaczniki nr 1-7;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczegbétowych warunkéw zarzadzania ruchem i wykonania
nadzoru nad tym zarzadzeniem ( Dz.U. nr 177 , poz. 1729 );

Inwentaryzacja istniejacego oznakowania w obrebie planowanych robot;

Wizja w terenie.
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2. PARAMETRY TECHNICZNE

o klasa drogi - D (dojazdowa)
o kategoria ruchu - KR2

J szerokos¢ chodnika -1,50m

. szerokosé zjazdow - 4,00m

) szerokos¢ jezdni - 5,00m-6,00m

o spadek poprzeczny chodnika - 2,0 % w kierunku jezdni
o spadek poprzeczny jezdni - 2,0% daszkowy
o przekroj normalny - uliczny

o predkos¢ projektowa -Vp =50 km/h
o predkos¢ miarodajna -Vm =60 km/h
o srednica kanalizacji deszczowej - 315 mm

o srednica przykanalikow wpustéw ulicznych - 200 mm

o dtugos¢ kanalizacji deszczowej - 293 mb

3. ZAKRES OPRACOWANIA

Projekt organizacji ruchu obejmuje oznakowanie i zabezpieczenie robot
prowadzonych w ulicy Parkowej w miejscowosci Strykéw. Roboty obejmuja rozebranie i
wykonanie nawierzchni ulicy, utozenie krawegznika, wykonanie chodnika i wjazdow
indywidualnych.

Podczas wykonywania w/w robo6t zajdzie koniecznos¢ — wylaczenia z ruchu
powierzchni ulicy oraz z ruchu pieszych czgs¢ powierzchni chodnika. W zwiazku z
powyzszym planuje sie zamkna¢ wjazd na ulice Parkowa w celu wykonania robot drogowych.

Opracowany projekt oznakowania robét i organizacji ruchu ma na celu zapewnienie

bezpieczenstwa w ruchu kotowym, pieszym oraz osobom wykonujacym roboty.

4. OZNAKOWANIE | ZABEZPIECZENIE ROBOT

Celem bezpiecznego prowadzenia robdt nalezy:
» Poczatek i koniec wytaczonego z ruchu pasa drogowego oznakowa¢ zapora drogowsa

poprzeczng podwdjng U-20b ze znakiem B-1 ,,zakaz ruchu”
» Dopuszcza si¢ etapowanie rob6t (np. Etap | od wiaczenia w ulice Poznanska do ulicy
Krotkiej, Etap 11 od ulicy Krotkiej do konca opracowania)

Zalagcznik mapowy (rys nr 2)
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5. UWAGI KONCOWE

e Zapore drogowg U-20b usytuowang na koncu robot szerokosci

50 cm umiescié¢ na wysokosci 0,90-1,10 m liczac do gornej krawedzi zapory;
e  Zapory kierujace U-6¢ nalezy rozstawi¢ w odleglosci co najmniej 2,5 m od siebie,
o Dlugosé tablicy kierujacej U-20b powinna by¢ dostosowana do wystepujacych
potrzeb, lecz nie moze by¢ krotsza niz 1,20 m. Tablice umieszcza si¢ na wysokosci
0,9-1,5 m mierzac od poziomu nawierzchni do gornej krawedzi tablicy;

o Znaki drogowe powinny by¢ umieszczone na wysokosci 2,20 m

e  Wysokos¢ umieszczenia znaku drogowego mierzy sie od poziomu chodnika do
dolnej krawedzi znaku. Jezeli na jednym stupku umieszcza si¢ wiecej niz jedng
tarcze znaku, dolna krawedz najnizszej tarczy znaku nie moze by¢ umieszczona

nizej niz 0,9 m od podloza.

o Znaki drogowe powinny by¢ oddalone od krawedzi jezdni na odleglosé
0,50-2,00 m do skrajnego punktu znaku.

o Znaki drogowe uzywane do zabezpieczenia robdt wielkoscig winny odpowiadaé
znakom umieszczonym w ciggu danej drogi;

o Do oznakowania robdt nalezy stosowaé wylacznie znaki drogowe pionowe

odblaskowe;

o Znaki drogowe i1 urzadzenia zabezpieczajace powinny byé widoczne
I czytelne;

o Osoby wykonujace roboty w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez
wyposazona w elementy odblaskowe o barwie zoéttej lub pomaranczowej

ulatwiajace spostrzeganie przez kierujacych.

UWAGA:

Wprowadzajacy zmiang w organizacji ruchu w zwigzku
z wykonywaniem robdt na drodze zobowiagzany jest do powiadomienia zarzadzajacego
ruchem, zarzadu drogi oraz komendanta powiatowego policji co najmniej na 7 dni przed

terminem ich rozpoczecia.
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telffax. 65-534-12-83 07.2015
TEMAT Remont jezdni ulicy Parkowej w Strykowie
STADIUM PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
TYTUL RYSUNKU Plan orientacyjny
Gmina St'eszew SKALA
INWESTOR &2 DedShosrery 1:10 000
BRANZA DROGOWA Rys nr 1
PROJEKTANT mgr inz. Radostaw Formanowski
SPRAWDZILA mgr inz. Wanda Maria Formanowska
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